MRT#* serie

ACTUADOR ROTATIVO mindman

Caracteristicas

e El cuerpo esta fabricado en aleacién de aluminio anodizado
y ha sido disefiado teniendo en cuenta el desarrollo estético
armonioso.

e Cremallera pifidn producidos a partir de acero al carbono redu-
cen la reaccion en el mecanismo.

e Tornillo de ajuste de rotacion.

o Magnético como estandar.

Especificaciones
Modelo MRTF, MRTH, MRTH-D
D.l. Tubo (mm) 40 63 80
Rotacion estandar 90+5°, 180+5°
Diametro del eje de rotacion (mm) 16 | 24 | 28
Posicion inicial de la ranura (mm) | \Vea caracteristicas dimensionales
Medio Aire filtrado con o sin lubricacion
Rango de presion de funcionamiento 0.13~0.7 MPa
Temperatura ambiente -5~+60°C (Sin congelacion)
MRTH ﬁ{go'li‘;ifn"dar> Empuje axial méax. admisible (kg) 10 12 20
MRTH-D Ti_po ejg o~ :D: Angulo de amortiguacion 74° 75° 80°
(tipo vastago doble extremo) b e 90° 0.266J 0.675J 1.34J
MRTE B energia cinética 180° 0.58J 1.54J 3.03J
Empuje radial max. admisible (Fr) 514.5N 7252 N 896.7 N
Ejemplo de pedido Sensor final de carrera LN65 (Consulte la pagina 5-18)
MRTH 4‘0 2OL‘ D Empuje radial max. admisible

D..TUBO ROTACION
90: 90° TIPO EXTREMO
180:180°  DE VASTAGO

D: Tipo vastago doble
* Solo para MRTH.

Peso del cilindro

Unidad: kg
MRTH MRTH-D MRTF LN65
D
D.l. m -\@/ ) 8
Tubo o'e ® @ > S /
90° 180° 90° 180° 90° 180° Sensor final de carrera

40 3.30 3.40 3.35 3.45 3.14 3.24

63 5.80 6.20 5.95 6.35 5.47 5.87 0.03

80 10.25 10.80 10.49 11.00 9.69 10.24
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MRTH / MRTF capacidad 240~280

ACTUADOR ROTATIVO mindman
>
c . . . ()
onsumo de aire comprimido por ciclo completo 7/
Unidad: L/ciclo
Modelo Rotacién Presion de funcionamiento (MPa)
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0
MRTH40 90° 0.1571 | 0.2352 | 0.3133 | 0.3915 | 0.4696 | 0.5477 | 0.6259 | 0.7040 | 0.7821 | 0.8603
MRTF40 180° | 0.3141 | 0.4704 | 0.6267 | 0.7829 | 0.9392 | 1.0955 | 1.2517 | 1.4080 | 1.5643 | 1.7205
MRTH63 90° 0.4383 | 0.6564 | 0.8744 | 1.0925 | 1.3105 | 1.5286 | 1.7466 | 1.9647 | 2.1828 | 2.4008
MRTF63 180° | 0.8766 | 1.3127 | 1.7488 | 2.1850 | 2.6211 | 3.0572 | 3.4933 | 3.9294 | 4.3655 | 4.8016
MRTHS0 90° 0.8480 | 1.2698 | 1.6917 | 2.1135 | 2.5354 | 2.9572 | 3.3791 | 3.8009 | 4.2228 | 4.6447
MRTF80 180° | 1.6959 | 2.5396 | 3.3834 | 4.2271 | 5.0708 | 5.9145 | 6.7582 | 7.6019 | 8.4456 | 9.2893
Modelo MRTH, MRTF
D.l. Tubo(mm) 40 63 80
Constante K 0.3491 0.3927 0.4712
Método de calculo ( Consumo de aire comprimido )
P+0.101 .
Q=2xKxAxnxDgx— "= x10
Q: Consumo de aire comprimido (L/ciclo)
A:  Areadel pistén (mm?)
Dg: Rotacion
P: Presion del aire (MPa)
K: Constante
n: Ciclo de funcionamiento (ciclo/min)
Tabla de par de salida
AL
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E 10 /| / /
= 08 / ,b /'/Q /
g » oA Q\fb
ST ST
3 0.4 \&Q./, QQ: é//
. ¥ #
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o /| /
c / /
// /
0.1 / // //
1 2 4 6 8 1012 16 20 30 40 60 80100
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MRTH / MRTF seleccién de modelo

ACTUADOR ROTATIVO mindman
Energia cinética del movimiento de rotacion
— 2
E= —xlw
2
E: Energia cinética J)
I: Momento de inercia  (Kg-m?)
w: Velocidad angular (rad/s)
Tabla de ecuaciones del momento de incercia
(1) )
M, L,?
| =1+ M, L2+ —=
L2 3
2
L2 | = ML I, = Obtiene el centro de gravedad
12 de la carga (M,) como |, el eje
provisional (B).
3) (4)
P /§ 1(l,): Momento de inercia (Kg-m®)
gé b ? M (M,,M,): Masa de carga (kg)
é L, a, b: Longitud lateral (m)
- MD’ \/ M D: Diametro (m)
| = | = (a*+b”)
8 12
Momento de inercia
Angulo de rotacién 90° Angulo de rotacion 180°
12 12
| |
T 10 MRTH(F)-80 T 1o MRTH(F)-80
g / g
E 0.8 E 0.8
o o
£ os / MRTH(F)-63 £ os // MRTH(F)-63 |
: ) - R e
L o4 . £ o4 / P
£ ., / // MRTH(F)-40 E A | |MRTH(F)-40
= e ! =
o éé * 0 —‘//// I
0 1 2 3 4 5 6 0 1 2 3 4 5 6
Tiempo para un ciclo de rotacion (s) Tiempo para un ciclo de rotacion (s)
Ejemplo 1 Ejemplo 2

Cuando hay limitaciones para el momento de iner-
cia de la carga, pero no para el tiempo de rotacion.
Desde “el angulo de rotacién = 90°”, MRTH(F)-80,
para operar en el momento de inercia de la carga 0.6
kg-m®: MRTH(F)-80 sera 2.3 segundos o mas

M mindman

Cuando hay limitaciones para el momento de iner-
cia de la carga, pero no para el tiempo de rotacion.
Desde “el angulo de rotacién = 180°”, para operar
en el momento de inercia de la carga 0.5 kg'm’ y en
el ajuste del tiempo de rotacion de 3.5 segundos: El
modelo sera MRTH(F)-80



MRTH / MRTF Estructura interna y Lista de piezas

ACTUADOR ROTATIVO

Como pedir un kit de juntas

MRTLISK E Bit Kit de juntas T Kit de juntas
40 | MRTHSKA40 - Incluyendo NUm.22,23,24,25,26,27 | | 40 MRTFSK40 - Incluye nim.22,23,24,26,27
63 | MRTHSK®63 - Incluyendo Num.22,23,24,25,26,27 | | 63 MRTFSK63 - Incluye num.22,23,24,26,27
80 | MRTHSKB8O - Incluyendo Nim.22,23,24,25,26,27 | | 80 MRTFSKB80 - Incluye nim.22,23,24,26,27

mindman

Tubo

D.l.

MRTH

MRTH-D

Lista de piezas

‘ ,7

T

b ekl

NUm Nombre de la pieza Cant. |[NUm Nombre de la pieza Cant. |[NUm., Nombre de la pieza Cant.
1 Culata 2 11 tornillo de amortiguacion 2 21 | Rodamiento de bolas 2
2 Cremallera 1 12 | Arandela 2 22 | Juntas del piston 2
3 Piston 2 13 Tornillo apriete 8 23 | Junta del cilindro 2
4 Soporte magnético 2 14 | Tornillo de ajuste 1 24 | Junta de amortiguacion 2
) Tuerca del pistén 2 15 | Tornillo de ajuste 1 25 | Junta torica 2
6 Tubo del cilindro 2 16 Contratuerca 2 26 | Junta del piston 2
7 Carcasa 1 17 | Pasador tope 1 27 | Juntas del vastago 1
8 Eje del pifidn 1 18 | Tornillo de fijacion 1 28 | Llave (MRTH-D=2) 1
9 Tapa 1 19 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal 8
10 | Tapa 1 20 | Magnético 2
. MRTF
777 P
- " lOl|‘=.IO il
A |
|
|
|
14) e i —
Lista de piezas
NUm.| Nombre de la pieza Cant. [NUm Nombre de la pieza Cant. |[NUm. Nombre de la pieza Cant.
1 Culata 2 10 | Tapa 1 19 | Tornillo de cabeza hueca hexagonal 8
2 Cremallera 1 11 tornillo de amortiguacion 2 20 | Magnético 2
& Piston 2 12 Conector del amortiguador 2 21 | Rodamiento de bolas 2
4 Soporte magnético 2 13 | Tornillo apriete 8 22 | Juntas del piston 2
) Tuerca del pistén 2 14 | Tornillo de ajuste 1 23 | Junta del cilindro 2
6 Tubo del cilindro 2 15 | Tornillo de ajuste 1 24 | Junta de amortiguacion 2
7 Carcasa 1 16 | Contratuerca 2 25 | Junta térica 2
8 Eje del pinon 1 17 Pasador tope 1 26 | Junta del piston 2
9 Tapa 1 18 Tornillo de fijacion 1 27 | Juntas del vastago 2
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MRTH / MRTF Dimensiones 240~280

ACTUADOR ROTATIVO mindman
MRTF Angulo de rotacién 90° Angulo de rotacién 180°
S-prof. 15

2x4 orificio

3,,7,

EESoEE

. w
o e ) Z-prof. 15 o
Tornillo ajustable : 54 orficio 1805
w
- _ — T
o )
|
,A@,,i, Tz \‘ ‘ ~tolo ol g
|
flo—9© 3 =
!
o) \ oE | o Ll J u
R D R K
w A w
Modelo 90°A180° C/DE(FIGIH|J|K|ILIM|N|IO|P|Q|R|S|[T|U|V| W| X | Z
MRTF-40 (263 (326 | 81| 75| 72 8 | 65 | 53 |37.5| 93|27.5| 60 |38 15| 25| 14 | 30 |M6 5 [16.5( 35 | 5 |G1/4|M6
MRTF-63 [306 (377 95| 90| 82 | 10 | 75 | 75 |42.5|110(30 | 70 |56.5| 16 | 30 | 19 | 32 |M8 6 [22 |45 | 4 |G3/8|M8
MRTF-80 [ 343|428 (119|105| 96 | 12 | 95 | 95 |51.5|135(36 |82 |72 |19 |35 |24 | 38 |[M10| 6 |27 | 45| 5 [G3/8|M10
MRTH Angulo de rotacién 90° Angulo de rotacién 180°
S-prof. 15 180+5°
2x4 orificio \
Q)QO/

Ree
~_Tornillo ajustable
R —
Z-prof. 15
0 2.X 2x4 orificio

oE

D
W A w

A

Mode|090°180°CDEFGHJKLMNOPQRSTUVWXZ
MRTH-40|263 (326 |112| 75| 72 8| 65 | 53 [37.5| 93(27.5/ 60 |38 [M5|30 |16 [25|M6 | 5 |18 | 35| 5 |G1/4|M6
MRTH-63|306|377|138| 90| 82 | 10| 75 | 75 [42.5[110 (30 | 70 |56.5| M8 | 42 | 24 | 36 M8 | 8 | 27 | 45| 4 |G3/8|M8
MRTH-80|343|428|170|105| 96 | 12| 95 | 95 [51.5{135|36 | 82 |72 |M8| 50 | 28 | 45 [IM10| 8 | 31| 45 | 5 |G3/8 M10
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MRTH / MRTF Dimensiones 240~280

i

ACTUADOR ROTATIVO
IYLAEEB Angulo de rotacion 90°

ﬁ o
2x4 orificio °>;?J

S-prof. 15

mindman

Angulo de rotacién 180°
180+5°

Z-prof. 15
o 2x4 orificio It
_ v O-prof. 15 T
1 1 #
J @i: |
il L Iz L W Lolm >
o l o AVe
e —@ $
1 J
[T
} I I
oE L J
D K
w A w
Modelo 90°A180°B DIE|(F|IG|IH|J| KL M NIO|IP|IQ|R|[S|T|U|V(W|[X]|Z
MRTH-40-D (263|326 (143| 75| 72 8|65 |53 |37.5 9327560 |38 [M5|30 (16|25 (M6 | 5 |18 | 35| 5 |G1/4{M6
MRTH-63-D| 306 | 377 (181 90| 82 | 10| 75 | 75 |42.5[{110(30 | 70 |56.5| M8 | 42 | 24 | 36 (M8 | 8 | 27 | 45 | 4 |G3/8|M8
MRTH-80-D|343|428|221|105| 96 | 12| 95 | 95 (51.5(135(36 | 82 |72 |M8| 50 | 28 | 45 |[M10| 8 | 31 | 45| 5 |G3/8M10
Tipo de montaje
MRTF MRTH-D
CF W '
| | @

-

Montaje inferior

Montaje superior

Direccién de la rotaciéon y angulo ajustable

f i [Elp
Tornillo ajustable ~
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MRTH / MRTF Instalacion de sensores final de carrera 240~280 M

ACTUADOR ROTATIVO

MRTH

MRTH-D

Sensor final de carrera: LN65

mindman

M mindman

Ranura de montaje sensor

240, 63

R0.3

280

D.I. Tubo

Sensor final de carrera

40, 63, 80

LNG5




	1_Especificaciones
	2_Capacidad  ø40~ø80
	3_Selección de modelo
	4_Estructura interna y Lista de piezas
	5_Dimensiones ø40~ø80
	6_Dimensiones ø40~ø80
	7_Instalación de sensores final de carrera ø40~ø80

