MCRA serie

ACTUADOR ROTATIVO mindman

Caracteristicas

e Cuerpo compacto.

e Disefio funcional con aspecto limpio.
e Montaje sencillo de los sensores.

e Magnético en estandar.

Especificaciones

Modelo MCRA
Tipo de accion Doble efecto
D.l. Tubo (mm) 263
Tamafio del puerto Rc1/8
Medio Aire
Rango de presion de funcionamiento 0.1~1 MPa
Presion de prueba 1.5 MPa
Temperatura ambiente -5~+60°C (Sin congelacion)
Tolerancia angulo de trabajo 0~+4°
Lubricacion No requerida
Amortiguacion Amortiguacién neumatica
Energia cinética admisible 1.5J (Amortiguacion neumatica)
T Sensor final de carrera (*) RCB, RCE, RCE1, RDEP
90° 180° LB
Peso (9) 27 3.1 0.4

* Por favor, consulte las paginas 5-4, 5, 6, 9 para las especificaciones de
RCB, RCE, RCE1 y RDEP.
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MCRA Estructura interna y lista de piezas

ACTUADOR ROTATIVO
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Material
NGm. Nf;mp?;i:e Material Cant. L(Igi ?iicrﬁﬁ:;; Nim.| Nombre de la pieza Material Cant. g':; %i;ﬁﬁg;;
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio 1 17 | Anillo magnético Material magnético | 2
2 | Eje Acero al carbono 1 18 | Junta NBR 2 o
3 | Cremallera Acero al carbono 1 19 | Junta térica NBR 2 ]
4 | Tapa Aleacion de aluminio 2 20 | Junta de amortiguacion NBR 2
5 | Patin Plastico 2 21 | Vélvula de aguja Cobre 2
6 | Fijacion rodamiento | Aleacion de aluminio 1 22 | Junta vélvula de aguja NBR 2 [}
7 | Piston#1 Aleacion de aluminio 2 23 | Arandela valvula de aguja |Aleacion de aluminio| 2
8 | Piston #2 Aleacién de aluminio 2 24 | Chaveta paralela Acero al carbono 1
9 | Tornillo #1 Acero al carbono 2
10 | Tornillo #2 SCM 2
11 | Tornillo SCM 8
12 | Tornillo SCM 4
13 | Pasador elastico Muelle de acero 4 Ejem pIo de ped ido
14 | Arandela elastica ScM 8 de kits de reparacion
15 | Cojinete Acero para rodamientos| 2 D.l. Tubo | Kits de reparacién
16 | Juntas del pistén NBR 2 ® 263 PS-MCRA-63
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MCRA Dimensiones 263
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MCRA Instalacion de un sensor final de carrera 263 M

ACTUADOR ROTATIVO mindman

Instalaciéon de un sensor final de carrera
Sensor final de
carrera RCB

Sensor final de
carrera RCE,RCE1
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Sensor final de
carrera RDEP
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